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Projekt-Nr.

i “yUOGEL
Erstellt / Datum Allgemelner \ Y

rotatorischer Antrieb i’ ANTRIEBSTECHNIK

Geandert / Datum

Absender

Von Firma

Ansprechpartner

Kundennummer

Strafle, Nr.

PLZ, Ort n

Land

Telefon

E-Mail

Daten der Anwendung
Reibungsmoment Last (M) _ Nm

Zusatzliches Tragheitsmoment (JJ) _ kgm?

Kinematische Eckdaten

Zykluszeit (t) s
Max. Drehzahl Anwendung (Nmax) _ mint
Max. Winkelbeschleunigung (@max) __ rad/s?
Max. Gegenmoment Anwendung (Mmax) _  Nm

Angaben zum Getriebe

Getriebetyp

Getriebegrofe

Bauart

Ubersetzung i=

Verdrehspiel | | Standard | | Reduziert < ______ arcmin
Einbaulage usS = - AS =
Lebensmittelausfihrung []

Umgebungstemperatur - °C

Motordaten

Motorwellen-g (dx L) . mm

Zentrier-g (by) _ mm

Lochkreis-g (e1) . mm
Motorbefestigung (s,)

AuBengeometrie Flansch || Vierkant | Rund
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